Technologie-una

Wissenstransfer

SCNLUDTrIDWERTr K
sAancnr lilisran:

‘ P b
2 ANrricGCNuunoc
-

viagnetomete

e -
o

NI WASSE
1eSCNWINOIAOKEITS

MNEesse JV

=2 00RNKAMPEBr-E =B :1:Jl:4-|n‘ilhu|-|!

SAM - Smart AUV-based Magnetics

lm Rahmen des Projektes SAM werden Systeme zur Detek-
tion von Objekten wie Munitionsaltlasten mit Autonomen
Unterwasserrobotern [AUVs] entwickelt. Basierend auf ma-
gnetischen in-situ Messungen kontrollieren und berechnen
die SAM-Routinen eigenstandig die nachsten Navigations-
wegpunkte sowie komplette AUV-Suchmuster.

Mehr Infos

/iel von SAM ist die vollstandig automatisierte Detektion, Lokalisierung
und Bewertung magnetischer Anomalien im Offshorebereich inklusive der
Erstellung eines austuhrlichen Berichts fur jedes untersuchte Objekt.

Kontakt SAM: Marc Seidel, mseidel@geomar.de

» Einsatzbereiche » Smart Mission Design » Smart Tracking
Automatisierte und au- Gleichzeltiges Vermes- Autonome Detektion
tonome Detektion von sen nahe beleinander hzw. Uberwachung von
Offshore- Munitionsalt- liegender, magneti- Kabeltrassen, Pipelines,
lasten durch Unterwas- scher Anomalien sowie Hafenanlagen
serroboter (AUVS] (Clustering]. und Seestralsen.

Technologietransfer und Industriekooperation am GEOMAR

Die Stabsstelle Forschungsforderung und Transfer am GEOMAR unterstutzt Partner:innen aus
Wirtschaft, Wissenschaft und Gesellschaft dabei, die passenden Kooperationsmoglichkeiten
fur thr Vorhaben zu finden und gemeinsam innovative Forschungsergebnisse aus dem GEOMAR
welterzuentwickeln und in die Anwendung zu bringen.

Kontakt Technologietransfer: Kathrin Kruger-Borgwardt, kkrueger-borgwardt@geomar.de Mehr Infos
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